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Roboty AGV/AMR Lift przeznaczone

sg do przewozenia palet,

standardowo wyposazone sg

w podnosnik do odbioru

| umieszczania palet w punktach

dokujgcych.

Ten typ robota nazywany jest czasem
zotwiem. A to dlatego, ze transportuje
jednostki logistyczne “na grzbiecie”. Robot
typu Lift ma relatywnie niewielkie rozmiary

a jego domyslny konstrukcja przystosowana
jest do odpowiedniego nosnika logistycznego.
W przypadku robota IntraBot Lift jest to paleta
EUR1. Jego gtdwnga cechga jest to, ze podejmuje

tadunek i odktada go do specjalnych dokow.

Duzg zaleta takich systemow jest to, ze doki
dajg gwarancje powtarzalnej pozycji tadunku,
co utatwia prace robotom i skraca czas

realizacji misji. Doki mogg byc wyposazone

w sensoryke (np. systemy wizyjne), ktore
informujg system o obecnosci palety lub je;j
braku i mogg w ten sposob automatycznie
wyzwalat misje. JednoczeSnie dok moze
stanowic interfejs mechaniczny pomiedzy
systemem intralogistycznym opartym

0 AGV/AMR a procesem produkcyjnym.

Z tego tez powodu doki moga byc wyposazone
w zautomatyzowane w przenosniki rolkowe
lub taSmowe. Doki sprawdzaja sie w potacze-
niu z przenoSnikami taSmowymi lub rolkowy-
mi, poniewaz tadunek transportowany jest na

tej samej wysokosci wzgledem podtoza.

Jesli chodzi o bezpieczenstwo, nie uznajemy kompromisow. Nasze

roboty wspotpracujg bezpiecznie z ludzmi i innymi pojazdami na hali

fabrycznej. Nasze systemy bezpieczenstwa budujemy w oparciu

o wytacznie uznane na miedzynarodowym rynku komponenty.

Nasze roboty gotowe sg do certyfikacji CE oraz ISO 3691-4.

PARAMETRY TECHNICZNE

Wymiary gabarytowe
Masa wtasna
Predkosc jazdy

Manewrowosc

Bezpieczenstwo

Udzwig

Wysokosc podnoszenia

Czas pracy baterii

Nawigacja

1400 x 900 x 390 mm
240 kg
5 km/h

Jazda przod tyt, obrot w miejscu (1500 mm

bez stref bezpieczenstwa)

Laserowy skaner bezpieczenstwa, kontrola
predkosci, wytgczniki bezpieczenstwa, sygnaty
Swietlne i dzwiekowe, sensoryka dodatkowa,

zgodne z norma PN-EN I1SO 3691-4:2020

550 kg lub 1100 kg w zaleznosci od wers;ji

100 mm od wysokosci transportowej (300

mm od posadzki)
4-6 godzin (zaleznie od charakteru pracy)

Naturalna z modutem nawigacji taSmowej*

* Modut nawigacji taSmowej jest wykorzystywany do precyzyjnych wjazdoéw i dokowan w celu skrocenia czasu realizacji misji



NAJWAZNIEJSZE CECHY

Podnosi z posadzki palety drewniane, z two- I Podstawowy komponent automatycznego
rzywa, Euro 1. systemu intralogistycznego.

Transportuje palety. M Wspotpracuje z ludzmi.

Alternatywa dla tradycyjnych wozkow wid- " Podnosii przewozi palety z obcigzeniem do
towych. 550 kg lub 1100 kg.

Sprawdza sie w Srodowiskach produkcyjnych " Mozliwa modyfikacja wedtug potrzeb Klienta.
| magazynowych.

FUNKCJONALNOSCI

Wspotpracuje z roznymi typami dokow. M Sterowanie misjami robotow AGV za pomoca

Porusza sie autonomicznie z wtasna aplikagjii panelu dotykowego.

nawigacja. M Informacja o statusie robota na tablicach

Robot funkcjonuje zaréwno w technologii | terminalach przywotawczych.

taSmowe;j jak i beztaSmowej. M Kompatybilne z innymi produktami firmy
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Etisoft Smart Solutions: infrastrukturg,
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Zawiera zaawansowany system

. p . . systemami wizyjnymi, zrobotyzowanymi
bezpieczenstwa ztozony m.in. z szeregu Y yiny ¥ ¥

czujnikow, ktore dajg informacje o napot- | oprogramowaniem.

kanych obiektach, zblizajacych sie

pracownikach i o obecnosci zatadunku.

PRZYKLADOWE MISJE

Obierz towar ze stanowiska produkcyjnego. M Dostarcz komponenty na stanowiska

Zawiez gotowy towar na magazyn. produkcyjne.
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