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IntraBot Picker to autonomiczny robot mobilny przeznaczony do stref magazynowych ' =
wytaczonych z ruchu dla ludzi. Robot transportuje standardowe fadunki oraz pobiera i odktada na
regaty

i przenosniki. IntraBot Picker porusza sie w oparciu o nawigacje hybrydowa (potaczenie nawigacji
taSmowej i beztaSmowej), faduje akumulatory w trybie buforowym i cisle wspotpracuje

z systemem zarzadzania flotg komponujacym misje dla robotéw i dbajgcym o prawidtowy ruch
floty robotow mobilnych.
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SPOSOB PORUSZANIA SIE POJAZDU

IntraBot Picker porusza sie w petni autonomicznie, wyposazony jest w dwa laserowe skanery .
przestrzeni, ktére w przypadku wykrycia przeszkody powodujg zatrzymanie sie robota. T
W zaleznosci od fazy misji (jazda z tadunkiem, bez tadunku, pobér fadunku itp.), IntraBot Picker

porusza sie z rozng predkoscig postepowa i rozng strefg wykrywania przeszkod. Robot moze

poruszat sie z tadunkiem jak i bez tadunku. Pojazd AMR ma zdefiniowane trasy i obszary,

w ktérych moze sie poruszac i omijac przeszkody.

TRANSPORTOWANIE tADUNKU

Opisywany pojazd AMR jest przystosowany do transportowania tadunku w pojemnikach KLT

o wymiarach 600x400x270. Robot pozycjonuje sie wzgledem tadunku lub regatu dzieki
zainstalowanemu na robocie systemowi wizyjnemu. Pojemniki KLT pobierane sg z poziomu regatu
lub przenosnika i umieszczane na potkach pojazdu.. Poprawne umiejscowienie fadunku
potwierdzane jest za pomoca czujnikdw obecnosci tadunku. Robot z tadunkami wykonuje transport
W miejsce wyznaczone przez system zarzadzajacy, po czym dokonuje odtozenia tadunku na regaty
lub przenosniki.




PARAMETRY TECHNICZNE

Wymiary gabarytowe
(dt. x szer. x wys.)

Ciezar wtasny
Maksymalna predkosé
Maksymalny udzwig
tadunek

Liczba przewozonych fadunkow
na pétkach robota

Nawigacja

Manewrowos¢

Minimalny promien skretu

1800x950x4055 mm

800 kg

1,8 m/s (6,5 km/h)

350 kg

Pojemnik KLT 600x400x270 mm

Nawigacja hybrydowa - autonomiczna
(beztaSmowa) z mozliwoscig omijania przeszkod
oraz taSmowa do precyzyjnych wjazdéw

Jazda przéd, tyt, obrot w miejscu

1950 mm

Bezpieczefstwo

Zasilanie

Czas pracy baterii

Maksymalna wysoko5¢ pobierania

Minimalna wysokos¢ pobierania

Gtebokos¢ pobierania

Laserowe skanery bezpieczenstwa zapewniajgce
widok 360 stopni wokdt pojazdu podczas
poruszania sie, kontrola predkosci, przetaczenie
stref bezpieczenstwa w zaleznosci od aktualnej
predkosci, wykonywanej operacji i obecnosci
tadunku, wytaczniki bezpieczefstwa, sygnaty
Swietlne i dzwiekowe, sensoryka dodatkowa,
zgodne z normg PN-EN ISO 3691-4:2020

Bateria akumulatoréw - typ
LiFePO4 (48 VDC, 2x73 Ah)

12-16 h*

* w zaleznosci od obcigzenia, charakteru misji, a nawet zmian
temperatury otoczenia, maksymalny czas pracy pojazdu, po petnym
natadowaniu akumulatora, moze ulec istotnym zmianom

3400 mm
400 mm

700 mm
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